D-01.02.01 Usumkie drzew i krzakéw

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.01
USUNIECIE DRZEW

. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegodtowej Specyfikaciji TechniczngsST)
Przedmiotem n/n SSTasvymagania dotyce wykonania i odbioru robot zgg@anych z usugciem drzew w
ramachRozbudowy i przebudowy drogi gminnej Nr 108853B wessi Nowodwory od km 0+000,00 do km 1+399,80.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosojaiznadokument przetargowy i kontraktowy przy zlecamealizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotyprowadzenia rob6t przygotowawczychazanych z usugtiem drzew obejma;
- mechanicznéinanie drzew &r. 16-15 cm z karczowaniem pni,

- mechanicznécinanie drzew ér. 16-25 cm z karczowaniem pni,

- mechanicznéinanie drzew &r. 26-35 cm z karczowaniem pni,

- mechanicznécinanie drzew ér. 36-45 cm z karczowaniem pni,

- mechanicznéinanie drzew &r. 46-55 cm z karczowaniem pni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawoweszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjanoganymi w SST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

1.5. Ogolne warunki dotycace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jekioh wykonania oraz za zgodd@ Dokumentagj Projektove, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ejoin

2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1 Wymagania ogolne dotycgce spratu
Wymagania ogdlne dotygze spreztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Do wykonywania rob6t zaranych z usugtiem drzew naley stosowé:

- pity mechaniczne,

- specjalne maszyny przeznaczone do keacizpni oraz ich usuaia z pasa drogowego,

- spycharki,

- koparki lub ggniki ze specjalnym osptem do prowadzenia prac zmanych z wygbem drzew,
- rowniarki.

Wszystkie maszyny powinny dyaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagzgdéne”.

4.2. Transport

Karpire, diuzyce i gadzie naley przewoz transportem samochodowym.

Dluzyce przedstawigge warté¢ jako materiat zytkowy powinny by transportowane w sposéb nie powadyijch uszkodze
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne warunki wykonywania robét
Ogdlne warunki wykonywania robét podano w SST DMI0.00 , Wymagania ogolne”.
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5.2. Usungcie pni drzew.

Drzewa znajdare st w pasie rob6t ziemnych przewidziane w Dokumerfexojektowej do usuggia, naley Scia¢ | wykarczowa
przed rozpoegiem robét.

Karpire, diuzyce, gadzie naley przewig¢ na miejsce zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Doly po wykarczowanych pniach powinny¢hyypetione gruntem przydatnym do budowy nasypéagiszczone, zgodnie z
wymaganiami zawartymi w normie PN-S-02205 "Drogigehodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania” [1].

Radlinnos¢ istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona doetist) powinna b przez Wykonawe zabezpieczona
przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jagm robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ajoin

6.2. Kontrola prawidtowosci usuniecia drzew.

Sprawdzenie jaléoi robdt polega na wizualnej ocenie kompléthasungcia rglinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania
dot6w.

Zagszczenie gruntu wypetnigiego doty powinno spetidiavymagania normy PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.@RQA/ymagania ogoine™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy rob6t zwizanych z usuetiem drzew jest:
- dladrzew 1 szt. (sztuka)

na podstawie Dokumentacji Projektowe).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogoblne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.M.@DOWymagania ogéine”.

8.2. Sposoéb odbioru robot

Roboty ohjte niniejsz SST podlegaj odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktory powinien Bydokonany po
usungciu drzew przewidzianych w Dokumentacji Projektowej

Inspektor Nadzoru oceni wyniki kontroli przegioe przez Wykonawzgodnie z n/n SST.

W przypadku stwierdzenia niezgodip Inspektor Nadzoru ustali zakres rob6t poprawkbmdo wykonania, a Wykonawca
wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyezre podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platnd¢ za 1 szt. usugiego drzewa nalg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakasci robot.
Cena wykonania robét obejmuije:

- wyciecie i wykarczowanie drzew,

- wywiezienie karpiny, dieyc, gaézi poza teren budowy na wskazane miejsce,

- zasypanie doléw wraz z zggczeniem gruntu,

- uporadkowanie miejsca prowadzonych robdt,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zieviiyenagania i badania.
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