D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysakmwvych

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
Roboty objete zakresem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Techniagopisane g nastpujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegodtowej Specyfikaciji TechniczngsST)

Przedmiotem niniejszej SSTa svyymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t zyganych z wykonaniem
odtworzenia osi tras i ich punktéw wysdkmwych w ramachRozbudowy i przebudowy drogi gminnej Nr 108853B
we wsi Nowodwory od km 0+000,00 do km 1+399,80.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosojanadokument przetargowy i kontraktowy przy zlecamealizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n SST obejnogtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktdveokgiciowych oraz wykonanie
inwentaryzacji powykonawczej na tereniextyij zakresem jak w pkt. 1.1 n/n SST.

1.4, Okréslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasypunkty zatamania osi trasy, punkty kierunkovazqrocatkowy i kohcowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zajee aktualne informacje o przestrzennym
rozmieszczeniu obiektéw ogolino geograficznych elenentow ewidencii | budynkéw, atalsieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okéenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definiciagpodanymi w SST

D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za fekaeykonanych rob6t oraz za ich zgoéthe Dokumentagj Projektow, SST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogoélne dotycce materiatow
Wymagania ogdlne dotygze materialéw podano w SST D.M.00.00.00 , Wymaggzuiine”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy riglestosowa pale drewniane z gédziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o diugoi okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanlodt ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinnyériednie od 0,15
do 0,20 m iduge od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nglestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dhégookoto 0,30 m, a dla
punktdw utrwalanych w istnigej nawierzchni bolce stalorednicy 5 mmii diugizi od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugaié okolo 0,50 m i przekrdj prostatky.

3.  SPRZAT

3.1 Wymagania ogolne dotycgce spratu
Wymagania ogoine dotygze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Do odtworzenia punktdw wysadeiowych oraz osi trasy najestosowa odpowiedni spet geodezyjny:
- teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- }aly’

- t&my stalowe, szpilki,
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lub inny sprzt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Stosowany spet powinien gwarantovéauzyskanie wymaganej doktadoioprzy pracach pomiarowych, jak i przy opracowemia
kartograficznych.

4, TRANSPORT
Nie wystpuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyegce robot

Ogdlne wymagania dotygze robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ejo6in

Prace pomiarowe powinnydmwykonane zgodnie z obaaljacymi instrukcjami GUGIK [2+11] .

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie nadg¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw
przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien sprawdzizy radne terenu okéone w Dokumentacji Projektowej ggodne z rzeczywistymigadnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste egne terenu istotnie iia sie od rzdnych okrdonych w Dokumentacii
Projektowej to powinien powiadoérd tym Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pumpdsrednie osi trasy musby¢ zaopatrzone w oznaczenia élaigce w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterysgykpotazenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznagaewinny by zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za oclraszystkich punktéw pomiarowych i ich oznacreeczasie trwania robot.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powimydypoprzedzone uzyskaniem granka dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, pedmiu i stanie punktdw osnowy geodezyjnej (pozidnajsokdciowej) oraz 0 mapie
zasadniczej i ewidencji gruntow.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych deasy i punktow wysokasciowych

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktdw gidwogchasy nie powinny przekraézacm.

Rzdne reperw roboczych najeokrelac z tak doktadnécia, abysredni bhd niwelacji po wyrdwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosiac niwelacy podwojr, w nawiizaniu do reperéw pstwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalgwykona w oparciu 0 DokumentadProjektovi.

O trasy powinna ldywyznaczona w punktach giéwnych i w punktacirqaimich w odlegiei zalenej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej oo 50 m. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne veggzosi trasy w stosunku do
Dokumentaciji Projektowej nie mplgy¢ wieksze nt 5 cm.

Rzedne punktdw osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doednych okrdonych w Dokumentacii
Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie rgiery¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowychicbar stalowych.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyamge krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (@&rée
granicy robdt), zgodnie z DokumentadProjektovs oraz w miejscach wymageych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanygelz Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia krayizi nasypow i wykopow nate stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy pglstosowa w
przypadku nasypow o wysckbprzekraczafej 1 m oraz wykopow ébszych ni 1 m. Odlegié¢ miedzy palikami lub wiechami
nalery dostosowado uksztaftowania terenu oraz geometrii trasyotirep Odlegiéc ta co najmniej powinna odpowigdadstpowi
kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uliaga¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnyBokumentag
Projektovd.

5.5. Wykonanie pomiaréw powykonawczych
W pierwszej kolejnéi nalery pomierz¢ wznowiora lub zalaors osnove geodezyjn Nastpnie naley wykona pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukép-4 “Pomiary sytuacyjne i wysa@owe”, mierac wszystkie elementy @ mapy
zasadnicze).
Prace abliczeniowe najewykonywat przy pomocy spetu komputerowego. Whiesienie pomierzonéginea map zasadniczoraz
mag; ewidencji gruntéw prowadzonych technikami tradygyji nalery wykona metod klasyczn (kartowanie i krélenie eczne) lub
przy pomocy automatow Kecych (ploterow).
Wykonara dokumenta€j geodezyjn i kartograficza nalery skompletowé zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3 “Zasady
kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartocra®j”, z podzialem na:

1) dokumentadechnicza przeznaczapdla Zamawiajcego,

2) dokumentagiechnicza przeznaczapdla grodka dokumentacii.
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Spos6b skompletowania dokumentacji, 0 ktorej mowgpkt?) oraz forra dokumentéw nalg uzgodnt z drodkiem
dokumentaciji.
Dla Zamawiajcego naley skompletowénasgpujace materialy:
- powykonawegmay inwentaryzacyja
- witdrmnik mapy zasadniczej uzupelniony damla treicia,
- kopie wykazow wspoldnych i wysokéci punktdw osnowy poziomej, wysckibwej oraz wykazy
wspGlrzdnych punktéw granicznych,
- kopie protokdtow przekazania znakow gegdgzh pod ochrag)
- kopie opisow topograficznych,

- kopie szkicow polowych.
6.  KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jagm robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ajoln

Kontrok jakasci prac pomiarowych zazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysolkawych naley prowadzt wediug

ogdinych zasad oldlenych w instrukcjach i wytycznych Giéwnego kite Geodezji i Kartografii lub Gléwnego Geodety Kraj

[2+11].

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinné pgzeprowadzone wediug rgitiacych zasad:

- osie nalgy sprawdzé na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznachoziomie oraz co najmniej co 100 m na
prostych,

- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzéniwelatorem na catej diugm przebudowywanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogollne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.@RQAVymagania ogoine™.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovy rob6t zwaizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysckeavych w terenie jest 1 km trasy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.@DOWymagania ogéine”.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior rob6t zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punkiow wy$akevwch w terenie rowninnym nagtije na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub gkotu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca piizdh Inspektorowi
Nadzoru.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyeze podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za kilometr naly przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geqgdgel lub protokétu z kontroli

geodezyjnej.

Cena wykonania robét obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych s traunktéw wysokéziowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysckewych

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentoramytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrafeaprzed zniszczeniem i oznakowanie ulahe@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z nagigesim zmian na magasadnicz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwylehisg oznaczenia.
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10.2.  Inne dokumenty
Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykaniaprac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowiaipaz
Instrukcja techniczna G-2. Wységiowa osnowa geodezyjna.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshwgestycii.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe.
Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.
Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne
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Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletovdotamentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

11. Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjnéodkaficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163 zZpiijszymi zmianami)
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