D-03.02.01a Regulacja pionowa studzienek urzgdzer podziemnych

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-03.02.01a
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZ ADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP
Roboty objete zakresem n/n Szczegdtowej Specyfikacji Techniagopisane g nastpujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1. Przedmiot Szczegodtowej Specyfikaciji TechniczngsST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacjchrecznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z regulagj pionows zaworéw wodocigowych i przestawieniem hydrantéw w ramach
Rozbudowy i przebudowy drogi gminnej Nr 108853B wersi Nowodwory od km 0+000,00 do km 1+399,80.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Speaayjfi Technicznej obejmayj

- wykonanie regulacji zaworow wodagbwych w lokalizacji zgodnie z dokumentgojojektova,
- przestawienie hydrantéw poza karoinogi.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegétowej Spieasffi Technicznej dotyezej regulacji pionowej studzienek ardzen
podziemnych obejmaj wykonanie pionowej regulacji istriglych naziemnych elementéw anizen infrastruktury
techniczne;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okgenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambganymi w SST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za gkich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogélne wymagania dotygze rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania @join

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogo6lne dotycgce materiatlow
Wymagania ogélne dotyaze materiatéw podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagagiane”.

2.2. Materiaty do wykonania robot

Materiatami do wykonania robét @hjch zakresem niniejszej SST s

- beton wg PN-B-06250 [1],

- cegta kanalizacyjna wg PN-B-12037 [2],

- zaprawa cementowa marki 8 MPa wg PN-B-14501 [3].

Do wykonania robdt obfych zakresem niniejszej SST ima zastosowa inne materialy, po wc#eiejszym
zaakceptowaniu ich przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogolne dotycgce spratu
Wymagania ogélne dotysze sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot
Roboty zwizane z pionowregulacy naziemnych elementéw udzen infrastruktury technicznej nalgwykonywa recznie
przy zastosowaniu udzeh pomocniczych np. mtotéw pneumatycznych i innyetkeaptowanych przez Inspektora Nadzoru.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne dotycgce transportu
Wymagania ogéine dotygze transportu podano w SST D.M.00.00.00 , Wymagagdine”.

4.2 Transport materiatéw
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Nie okrefla sk szczegdinych wymagyalla transportu materiatow niegimych do wykonania rob6t okienych w niniejszej SST.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania roboét
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.RIJI0 ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Pionowa regulacja naziemnych elementdwzadzen infrastruktury technicznej

Regulag; naziemnych elementéw adzeh infrastruktury technicznej nalgwykona przy zastosowaniu cegly kanalizacyjnej
wg PN-B-12037 [2], betonu wg PN-B-06250 [1] lubyicim zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru edéterjpo odstorciu
regulowanych elementw i ich demadntadostosowaf wysokd¢ posadowienia /z dokladiwin +2 mm/ do wymaganego
poziomu, zgodnego z Dokumenigiejojektovy lub zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Po wykonaniu robét teren wokét regulowanych eleéwemialey doprowadzi do stanu pierwotnego (wyprofiloda zagscic
zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowe]rispektora Nadzoru).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania agjoln

6.2. Kontrola jakosci robot
6.2.1. Sprawdzeniezytych materiatow
Sprawdzenie materiatow ngsiije poprzez poréwnanie ich cech z wymaganiarmilokseni w Dokumentacji Projektowe;.

6.2.2. Sprawdzenie zgodfw z Dokumentaqgj Projektow
Sprawdzenie zgodém z Dokumentagj Projektovy polega na poréwnaniu wykonywanych i wykonanychtratibokumentagj
Projektovy oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgatinona podstawie ogflizin i pomiardw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.@ROGVymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovy wykonywanych rob6t zgodnie z Dokumeriayojektovs i pomiarem w terenie jest 1 szt. (sztuka)
regulowanych naziemnych elementéwadea infrastruktury techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D.M.@DOANymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru roboét

Roboty ohjte niniejsa SST obejmuaf

- odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbiér ostateczny,

- odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00négania ogdine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyere podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za 1 szt. (sztul regulowanego naziemnego elementadre infrastruktury technicznej naieprzyjmowea zgodnie z
obmiarem i ocenjakasci wykonanych rob6t na podstawie wynikow pomiardada.
Cena wykonania robo6t obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie rob6t,

- dostarczenie materiatow,

- odstongcie i demontaregulowanego elementu,

- pionowy regulacg regulowanego elementu,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- demontai monta hydrantu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly.
2. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny kar@jpa.
3. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.
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